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AJTIOTEX coxpaHseT 3a coboll NpaBo Ha M3MeHeHWe AaHHOTO PyKOBOACTBA. [ocnefHIo0 BEPCHIO Bbl HaNAETE Ha MHTEPHET-CaliTe KOMMNaHUN.
AJMIOTEX 36epirae 3a co60oto NpaBo Ha 3MiHy iHCTPYKLi. OcTaHHIO Bepcito iIHCTPYKLiT BM 3HaliAeTe Ha iHTepHeT-caiiTi KomnaHii.
ALUTECH se réserve le droit de modifier la présente notice. La derniére version de la notice peut étre retrouvée sur le site Internet de la société.

PapnoynpasneHve CUR/mini npefHa3HaueHo Ana KOHTPONA 3NeKTPonpuBoOAoB
PONNETHBIX CUCTEM W APYTO SNEKTPUYECKOI Harpy3Kn MOLLHOCTbIo Ao 300 BT ¢
nomotybto nynstoB 1Y accoptmenta AJIIOTEX.

1. TEXHUWYECKUE XAPAKTEPUCTUKK

Pabouas yactoTta 433,92 My
[lanbHOCTb eNCTBMA B OTKPbITOM MPOCTPAHCTBE (40) 100 m
MowwHoCTb NofKoUYaemMon Harpyskm (He 6onee) 300 BT
Cepun NoaKoYaeMbIX MPUBOLOB AMO, AM1
MutaHue 230B/50 Iy
MakcmmanbHoe KoMYecTBO 3anncbiBaeMbiX Mya5TOB 20 Ww.

CTeneHb 3aWuTbl KOpryca IP20 (cyxne nomelueHuns)
Temnepatypa oKpy»atoLLeii cpeapl -20°C... +30°C

Bec 60r
[abapuTHble pa3mepbl 5T MM X 51 MM X 26,5 Mm

YKasaHHble mexHu4ecKue XapakmepucmuKu OmHOCAMCA K memnepamype
okpyxatoweli cpedbl 20 °C (+5 °C).
2. MOHTAX N NOAKNIOYEHUNE

MoHTaX BbINONHUTE B COOTBETCTBMM CO C B Tpawyy

MopKnoyeHns, MOHTaX, 3aMnyCcK B SKCMTyaTaLuio JOJIKHbI BbINMOSIHATLCA

KBanMpuLMPOBaHHbIM NEPCOHaNoM B COOTBETCTBUM C HOPMATUBHO-MPaBOBLIMMN
aKTamu pervioHa, rae Npov3BoANTCA YCTaHOBKA.

BHUMAHMUE! dnektpuyeckan ceTb foMKHa 6biTb 060pyA0BaHa 3aLUMTHBIM 3a3eMIEHUEM.
YyacToK 3N1eKTPUYECKON CEeTH, K KOTOPOMY NMOAKIOUAETCA PaaVoynpasrieHe, AoKeH ObiTb
06opyAoBaH yCTPOMCTBOM 3aLUMTbl COMNACHO HOPMATVIBHO-NPABOBbIM aKTaM B JaHHOM
pervioHe. PaccTosHne MeXay KNneMMamm B yCTPOWCTBE OTKIIOUYEHUA He MeHee 3 MM.

BHUMAHMUE! BbikntouaTtenb JomKeH 6biTb C 610KMPOBKON OAHOBPEMEHHOTO BKITIOUYEHNA
NPOTVBOMONOXHBIX HaNpPaBeHWiA BpalleHUsa Bana NprBoja.

BHUMAHME! MNMpu moHTaxe 1 fanbHenLwwen sSKkcnayatauum cpeactsa AnAa OTKYeHNA
LOMKHbI ObITb BCTPOEHbI B CTALMOHAPHYIO MPOBOAKY.

He fonyckaeTcs BHeCeHve HeCaHKLMOHMPOBAHHbIX U3MEHEHWIA B 3fenune nnm
1CNoNib30BaHMe He Mo Ha3HAYeHUIo.

3. PEXXUMbI PABOTbI

Kaxablii MynbT MOXeT ObITb 3anncaH B NamMATb B OAHOM 13 IByX PEXINMOB paboTbi:

UBS «ponneTHbIi» peunm - panoynpasieHne KOHTPONMPYeTCA Tpemsa KHOMKammn
nynbTa, KOTOPble OTBEYAIOT 3a OTKPbITHE, 3aKPbITVE U OCTAHOBKY POJINIET COOTBETCTBEHHO.

SBS «nowarosblin» pexum - pagnoynpassieHne KOHTPONPYETCA OAHOWN KHOMKOMN
nynbTa Mo oYepey «OTKPbITb-CTOM-3aKPbITb».

Pexxnm pa6oTbl HyNeBOro KaHana MHOroKaHasbHbIX NyNLTOB

HyneBol kaHan Henb3A 3anucaTb B NamMATb pagnoynpasneHus. Mpu onepaumax
nofbEma/onyckaHua C HyNeBOro KaHasna yrnpasieHune Nponu3BOAUTCA BCEMU YCTPOCTBaMK, B
NamATb KOTOPbIX 3anMcaHbl KaHasbl JaHHOTO My/nbTa B KPO/IETHOMY» PeXXume.

Bbi6op AnuTenbHOCTM ynpasnsaiowein KOMaHabl

HaxmwuTe 4 pa3a KHOMKY « P2 » Ha nynbTe, Noc/e Kaxaoro HaxaTua Npo3syunT
KpaTKOBPEMEHHbIV 3ByKOBOW CUrHaJ 1 MPO3BYYMUT 3 KOPOTKMUX 3BYKOBbIX CUrHana, 3atem
HaxxmuTe elé pas KHOMKy « P2 », npo3ByYnT 3 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUTHANa Npu BKIYEHUN
DSUTENbHOCTU <HENPEepPbIBHAA» U 5 pa3 NPy BKIIIOUEHUN JIUTENbHOCTY «3 MUAHYTbI».

4. HACTPOWKA PABOTbI C NYNIbTAMU PAAVOYNPABJIEHUA

4.1 3anucb NnepBOro nynbTa pagnoynpasneHns
Tpu 8bINOSIHEHUU NOBMOPHO ONepayUU 3aNUCU 8 NAMAMb PaoUOynpassIeHUs 6MoOpPo20
nynema coenacHo n. 4.1.1-4.1.2, us namamu paouoynpassieHus Cmupaomcs ece paHee
3anucarHble nysbmeol. [1s 3anucu nocedyiowux ny/bmoe 6 Namame paduoynpassieHus cm. n. 4.3.

4.1.1 3anucb NepBoOro nynbTa B «POIETHOM» peXxunme

MopakntounTte pagunoynpasneHme K 31eKTPoCeTH ([0 STOro OHO JOMKHO ObiTb OTKIIIOYEHO
OT 3n1eKTpoceTy). 3anncb NysbTa OCYLeCTBAAETCA TONbKO B nepBble 10 cekyH/ nocne
BKJ/IOYEHUA PaAVoyMNpaBieHA B CeTb.

HaxmuTe 2 pasa KHOMKy « P2 », nocne Kaxaoro HaxaTua Npo3ByUnT KPaTKOBPEMEHHbIV
3BYKOBOW CUIHan 1 Npu1BoJ Npoun3BeaéT KpaTkoe peBepCUBHOE ABUXKEHNE, 3aTeM HaxXMUTe
HeobXOAVMYIO /11 OTKPBITVA PONETbI KHOMKY « A », MPO3BYYUT 5 KOPOTKMX 3BYKOBbIX
CUrHaNoB 1 NPUBOJ NPOU3BEAET KPaTKOE PEBEPCUBHOE BUXKEHNE.

Ecnu nocne 3anucy nynbTa HanpasfieHne ABUXKEHNA PONNeTbl He COOTBETCTBYET
Tpebyemomy (Npw HaxaTM KHOMKM « A » posifieTa onycKaeTcs), TO HeO6XOAVMO y[anuTL
nynbT M3 NamMATU paaunoynpasneHna (cM. n. 4.4.1) 1 3aHOBO 3anKcaTb ero, HO NP 3ToM
HaXnmaTb yxke KHonky V¥ » BMECTO KHOMKM « A » (CM. BbiLue).

4.1.2 3anucb NepBOro nynbTa B «<NOWAaroBoM» pexnme

MopakntounTe pagunoynpasneHne K 31eKTPoCeTH ([0 3TOro OHO JOMKHO 6biTb OTKIIIOUEHO
OT 3NeKTpoceTy). 3anncb NysbTa OCYyLeCTBAAETCA TONbKO B nepBble 10 cekyH/ nocne
BKJ/IOYEHUA PaANOYNPaBeHNA B CETb.

HaxmuTe 3 pasa KHOMKY « P2 », nocne Kaxaoro HakaTusa Npo3ByYmnT KpaTKOBPEMEHHDI
3BYKOBOW CMrHas, 3aTeM HaXMUTe KHOMKY, KoTopas OyaeT oTBeuaTb 3a ynpasneHne
NPVBOAOM B «MOLIArOBOM» PeXiMe, MPO3BYUNT 5 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUTHANOB 1 MPUBOLA,
npoun3seaéT KpaTKoe peBepCrBHOE ABMKEHNE.

Mpumeyvanue: MNpu 3anncn NynbTa B «NOLIArOBOM PEXNME» Ha KHOMKY « W », JafbHeNWnn
nepexof B POSIIETHbIN PEXNUM CTAHOBUTCA HEJOCTYMHbIM.

4.2 smeHeHMe peXxmma pa6oTbl nynbTa

4.2.1 Mepexop U3 «NOLWAroBoro» penma pa6oTbl NynbTa B «POSUIETHbIN»

[lna nepexoaa 13 «NOLWAroBOro» pexuma nysbra B «POSIIETHbIV» HaXXMUTE 4 pa3a KHOMKY
« P2 », nocne HaxaTui NPO3BYUNT 3 KOPOTKIX 3BYKOBbIX CUrHana v NpMBoa Npon3BeaéT
KpaTKoe peBepCUBHOE [BUXEHNE, 3aTeM 1 pa3 HaXKMuTe KHOMKY ynpasnieHns « A », nocne
Yero NpPo3ByYMT 3 KOPOTKIX 3BYKOBbIX CUrHana v NpMBOA NPon3BeAET KpaTKkoe peBepcmBHOe
ABUXEHNE.

Ecnu nocne nepexopa nynbra B «pONETHDIA» PEXUM HanpasieHve ABVXKeHNA PONneTbl
He COOTBETCTBYeT TpebyeMoMy (MpU HaxaTun KHOMKM « A » posiieTa ONycKaeTcs), To
HeobXOAVMO CHayana NepeBecTy NyNbT B PEXMM «MOLIAroBo» (CM. M. 4.2.2) 1 3aHOBO
nepeBecTy ero B «POJIETHbIN» PEXUM, HO NPW HACTPOIKE HaXKMMaTb yxKe KHOMKY « ¥ »
BMeCTO KHOMKM « A » (CM. BblLLe).

4.2.2 Mepexop U3 «PONNETHOro» peXknma pa6oTbl NynbTa B «MOLWAroBblii»

[InA nepexoaa 13 «PONNETHOrO» PeXunma nysbTa B «MOLWaroBbIvi» HaXXMUTE 4 pa3a KHOMKY
« P2 », nocne HaxkaTuin NPO3BYYNT 3 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUrHanNa v NpuBoj Nponsseaér
KpaTKoe peBepCcuBHOE ABUXEHNE, 3aTeM 1 pa3 HaXKMUTE KHOMKY « M », NOC/1e Yero Npo3syunT
3 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUTHaNa 1 NPVUBOJ NPOV3BEAET KpaTKoe PpeBepC1BHOE ABVXKEHME.

11 yacTu.

YnpaBneHne NpUBOAOM B PEXMME «MOLLAroBO» GyAET OCYLLECTBAATLCA C KHOMKM, KOTopas
1crnonb3oBanach NP 3anmcy NynbTa B <POSINIETHOMY Pexmme.

4.3 3anncb AONOIHNTENBbHBIX NYNbLTOB

[inA 3an1cy AONONHNTENbHbIX MYNbTOB HEOOXOAMMO HaXOAUTCA B HEMOCPeCTBEHHOM
671M30CTH OT paJnoyNpaBeHA, Ha KOTOPbIN Bbl XoTHTe NponucaTb AONONHUTENbHbIN MyNbT.
O6pallaem BH/IMaHWe, YUTO HOBble My/bTbl 6yAyT 3anycaHbl Ha BCe NPUEMHWKK B paanyce
NeficTBMA, B KOTOPbIX yKe NponvcaH paHee nynbT. ECin Heo6xo[MMo 3anmcaTb HOBbINA MyNbT
TONbKO Ha OfJHO PaiMoynpaBieHue, OCTalbHble CeayeT 06eCToUnTb.

4.3.1 3anucb AONONHNTENbHOIO Ny/NbTa B <POSINIETHOM» PeXunme

[InA 3an1cmn JONONHUTENBHOTO My NbTa HAXKMUTE Ha YXKe 3anCaHHOM B «POJIIETHOM»
pexrme nynbTe 2 pasa KHOMKy « P2 », nocne Kaxgoro HaXaTvis Npo3ByunT
KpaTKOBPEMEeHHbII 3ByKOBOW C/rHan 1 NPpMBOA NMPOM3BeAET KpaTKoe peBepCcrBHOE
[BUXEHVe, Aanee, Ha HOBOM NyJbTe, HaXXMuTe 1 pa3 KHoMKy « P2 ». lMocne aToro npo3syunTt 5
KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUrHAIOB 1 NPVBOJ NPOV3BEAET KPaTKoe PeBEPCHBHOE ABVIKEHME.

4.3.2 3anncb AONOTHNTENBHOTO NYNbTa B «MOLAroBoM» peXxume

[InA 3an1cmn JONONTHUTENIbHOTO MYyNbTa HAXMUTE Ha YXKe 3anucaHHOM nynbTe 3 pasa
KHOMKY « P2 », nocne Kaxaoro HaxaTua Npo3ByUnUT KpaTKOBPEMEHHbIV 3ByKOBOW CUrHan v
nprBoA NPOV3BEAET KpaTKoe PeBEPCVBHOE ABVIKEHWE, lanee, Ha HOBOM MynbTe, HaxmuTe 1
pa3 KHoMKy « P2 », nocne yero Npo3syyunT KpaTKOBPEMEHHbIN 3ByKOBOW CUrHan 1 NpuBoa
npoun3BenET KpaTKoe peBepCrBHOE ABMXKEHNE, U 1 pa3 KHOMKY, KoTopas byaeT oTBeyaTb 3a
ynpaBneHne NPYBOLOM B «MOLIArOBOM» pexume. [locsie 3Toro Npo3ByunT 5 KOPOTKMX
3BYKOBbIX CUTHANIOB 1 NPVBOJ NPOV3BEAET KpaTKoe peBepCBHOE ABVIKEHMe.,

4.3.3 [pynnupoBaHne KOHTPONA HECKONIbKIMU paguoynp Haopf nynbre

Mpu gobaBneHNN BbINoNHeHVEeM N. 4.3.1 OfHOTO MysbTa B HECKOIbKO PafiMoynpaBneHuni,
6yfeT NPOUCXOANTb YNpaBIeHKe C STOro OAHOTO MysbTa rpynnoi NPUBOAOB.

4.4 YpaneHne nynoToB

4.4.1 YpaneHune nynbra, 3anncaHHOro B «POSINIETHOM» peXxnme

[InA ynaneHna Bcex NynsToB 13 NamMATV PaaroynpaBieHnsa OTKIIoUMTE ero oT NuTatoLen
ceTu. BKnlounTe pagunoynpasneHue B ceTb (yAaneHue NynbToB OCyLIeCTBACTCA TONbKO B
nepsble 10 ceKyH/ Nocse BKIIOYEHNA B CeTb).

HaxxmunTe nocnefoBatenbHO 3 pasa KHOMKY « P2 », 3aTemM 3 pa3a KHOMKY « m » 1 CHOBa
3 pa3sa KHonky « P2 ». [locne Kagoro HaxxaTna NPOo3ByYUT KPaTKOBPEMEHHbIN 3ByKOBOMN
CUrHan, a nocse NoCIeJHero HaxaTua NPO3BYYNT 3 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CrHana 1 NpuBopA,
npounseeféT KpaTKoe peBepPCUBHOE ABUXEHNE.

4.4.2 YpaneHue nynbra, 3anncaHHOro B «NOLWAroBoM» pexnme

[inA ypaneHva Bcex NynbToB 3 NaMATW PaAroynpaBieHNa OTKIIOUMTE ero OT nuTatoLei
ceTu. BkniouuTe paavoynpasneHe B ceTb (yaaneHune nynbToB OCyLECTBAAETCA TONIbKO B
nepsble 10 cek. Nocne BKAIOYEHVA B CETb).

HaxmuTe nocnefoBaTtenbHO 3 pasa KHOMKY « P2 », 3aTem 3 pasa 3anporpammypoBaHHyio
KHOMKY ynpaBfeHunaA B «MOLIaroBOM» Pexnme 1 CHoBa 3 pasa KHorKy « P2 ». Mocne kaxgoro
Ha)KaTuA NPO3BYUYNT KPAaTKOBPEMEHHbIN 3ByKOBOW CUIrHaN 1 NpUBOJ NPOM3BeaEaT KpaTKoe
peBepCMBHOE [IBXKEHNME, @ NOC/e NOCNeHEro HaXXaT A NPO3BYYUT 3 KOPOTKMX 3BYKOBbIX
CUrHana v NprBoj NPon3BeaET KpaTKoe peBepCBHOE ABVXKEHME.

5. 9KCNNYATALMA

3ANPELWAETCA! PagnoynpasneHe He npeAHasHauYeHo ANnA UCNONb30BaHNA AeTbMY,
JIMLAMK C MOHUXKEHHBIMU GU3NYECKUMY, YYBCTBEHHBIMU U YMCTBEHHbBIMU
CNOCOBHOCTAMM, a TaK e NPV OTCYTCTBMM Y MONb30BATENA XKU3HEHHOTO OMbITA W 3HAHWIA,
€C/IM OH He HaXOAMNTCA NOA KOHTPONEM UM He MPOVHCTPYKTUPOBaH 06 NCMONb30BaHNM
nprbopa NMLOM, OTBETCTBEHHbIM 3a 6€30MacHOCTb.
[leTn [OMmKHbI HAXOAUTLCA NOA KOHTPONEM B3POCbIX S HEAOMYLLEHWA UMPbl C
V3AeNViem v ero anemeHTamm yrpasneHus.
B cnyuae BO3HVMKHOBEHMA BOMPOCOB Mo paboTe N3aenuis, KOTOPbIX HET B MHCTPYKLUK,
HeobXoArMO 06PaTUTLCA B CEPBUCHYIO CITYXKOY AN K MOCTaBLUMKY.

6. XPAHEHUE, TPAHCMOPTUPOBKA U YTUNU3ALNA

XpaHeHvie n3aenva AOMKHO OCYLeCTBAATLCA B yNaKoOBaHHOM BUAE B 3aKPbITbIX CyXnX
nometyeHvax. Henb3a fonyckaTb BO3AENCTBMA aTMOCHEPHbIX OCAAKOB, MPAMbIX CONHEUHbIX
nyyem.

Cpok xpaHeHuA — 3 roaa ¢ aTbl U3rOTOBNEHNA.

Ymunu3ayus 8einosIHAeMcA 8 COomeemcmauu ¢ HOpMamueHeIMU U NpAasosbIMU
m— GKMAMU NO Nnepepabomke U ymuauzayuu, deticmeyowumu 8 cmpaHe nompebumeris.
7.TAPAHTUNHBIE OBA3ATE/IbCTBA

MpopaseL rapaHTUpyeT paboToCNOCOGHOCTL N3AENUA NPU COBNIOAEHNI NPaBN €ro
SKCMTyaTaumy U Npu BbINOMHEHUN MOHTaXa 13aenua OpraHu3auuen, ynonaHOMOYEHHO
MpopasLom.

[apaHTWIHbIA CPOK dKCMyaTaLmMn COCTaBNAET 2 FOAa U UCYNCIAGTCA CO HA nepefayn
ToBapa notpebuTenio.

B TeueHMne rapaHTUINHOrO CPOKa HeVNCMNPaBHOCTY, BO3HMKLLNE MO BrHe V3roToButensa nnn
ynonHomoueHHoi MpogasLom OpraHu3aumnu, OCyLecTBAABLLEN MOHTaX U3Aenns,
YCTPAHAIOTCA COTPYAHUKAMU CEPBUCHOW CNyO6bl AaHHON OpraHn3aumn.

[apaHTVA Ha n3aenue He PacnpoCTPaHAETCA B ClyYasx:

* HapyLeHWs NpaBun 3KCrTyaTaunm Usgenus;

*  [encTBuA HeMpeofoNIMMON Crbl (MoXapbl, yAapbl MONHWIN, HABOJHEHNS,

3eMneTpACeHUA 1 Apyrue CTUXniiHble 6encTeus);

« nospexgeHus MoTpebutenem Unv TPETbUMU NNLLAMU KOHCTPYKLWN U3LEeNNA.

[laTa ©3roToBNEHNA yKa3aHa Ha yrnaKkoBKe.

PykoBoACTBO Mo 3KCnnyaTaumm, LOKYMEHTbI O MOATBEPXKAEHVN COOTBETCTBUSA
(cepTrduKaTbl/geKnapaLm) n 4pyryo MHGOPMaLmMio 0 MPOAYKTE Bbl MOXKETe HalTX Ha calTe-
www.alutech-group.com.

KomnaHus coxpaHaem 3a coboli npaso 8HOCUMb U3MeHeHUs 8 0dHHOe pyKogoOCmeo U
mexHuYecKkue xapakmepucmuku uzdenus. CodepxaHue 0aHHO20 pyKo8oOCM8ea He MoXem
AB/1AMbCA 0CHOBOU 07171 topuduyeckux npemersuti. CoxpaHAatime daHHoe pykogoocmaeo 80
8pemsA 8Ce20 CPOKA IKChayamayuu u30enus.

Cpenano B Kutae

WUsroroButennb: Ningbo Dooya Mechanic & Electronic Technology Co., Ltd.

HUHIBO JOVA MEXAHVIK HA SNEKTPOHWUK TEXHONTOAXW KO 1TA

168 LUSHIYAH POAJ, NIYOTO, Y*K3HbXAW, HUHIBO, KUTAIA, 315202

Wmnoprep B Pecny6nunke benapycb/
YnonHoMouYeHHbli1 NpeAcTaBITeNb M3rOTOBUTENA:
000 «Antotex iHkopnopenTeny,

220075, benapycb, MuHckas o6nacTb, MUHCKWI paiioH,
C33 «MuHcK», yn. Cenuykoro 10-301,

Ten. +375(17) 29961 11,299 60 76
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PapiokepyBaHHa CUR/mini npr3HayeHwnii AnA KOHTPOSIO eNeKTPonprBoAiB
PONETHUX CUCTEM Ta iHLIOrO eNIeKTPUYHOTO HaBaHTaXeHHA NOTYXHicTio Ao 300 BT 3a
ponomoroto nynwtis 1Y acoptumenty AJIIOTEX.
1. TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKN
Po6oua vyacToTa 433,92 MIy
[JanbHicTb Aii'y BiAKpUTOMYy NpOCTOpi (He MeHLe) 100 m

MOTY>KHICTb NiAKNIOUYAETbCA HaBaHTaXKeHHsA (He GinbLue) 300 Bt
Cepii npusogis AMO, AM1
Hanpyra »KuneneHHs 230 B/50 Iy

MakcumanbHa KinbKicTb 3anMcyBaHnX NynbTie 20

CTyniHb 3axmcTy Kopryca IP20 (cyxi npumilLeHHs)
Temnepatypa HaBKONMLIHbOrO CepefjoByLLa -20°C ... +30°C
Bara 60r
FabapuTHi po3mipu 51 MM X 51 MM X 26,5 MM

3azHayeHi mexHiYHi Xxapakmepucmuku CMocylombCsa memnepamypu HagKoIUWHb020
cepedosuwia 20 °C (+5 °C).
2. MOHTAX I NIAKNIOYEHHA

MoHTaX BUKOHaTH B NOPAAKY 3a3HauYe€HOMY B iNoCTpaLifiHi YacTuHN.
MoHTaX, MiAKNIOYEHHS, NYCK B eKCrlyaTaLlilo NOB1HHI BUKOHYBATUCA KBanidikoBaHUMM
nepcoHanom BifinoBiAHO O HOPMATVBHO-NPABOBVIMY akTaMU PETiOHY, e

3[iICHIOETbCA BCTAHOBEHHA.

YBATA! EnektpriuHa Mepexa noBuHHa 6yt o6naiHaHa 3aX1CHUM 3a3eMIEHHAM.

[linAHKa enekTpPUYHOT Mepexi, 0 AKOT NiAKNI0YaETbCA ABUTYH, NOBUHHA 6y Ty obnafHaHa
NPUCTPOEM 3aXMCTY BiANOBIAHO A0 HOPMATUBHO-NPaBOBHKX aKTiB Y AAHOMY perioHi. BiacTaHb
Mi>K Knemamu B NPUCTPOI BUMKHEHHSA HE MEHLU HiXK 3 MM.

YBATA! BuMuKkay noBuHeH 6yt i3 610KyBaHHAM OAHOYACHOTO YBIMKHEHHA
NPOTUNEXHVX HANPAMKIB 06epTaHHA Bafa NpuBody.

YBATA! IMig yac MOHTaXy Ta nofasnbLUoi eKCrilyaTaLii 3acobu Ans BUMKHEHHS NOBUHHI
6yTi BOYAOBaHi B CTaLiOHapHY MPOBOAKY.

He gonyckaeTbcs BHECEHHA HeCaHKLIOHOBAHVX 3MiH y BMPi6 abo BUKOPUCTaHHA He 3a
NpU3HaYeHHAM.

3. PEXXMUMUN POBOTHU

KoxeH nynsT moxe GyTu 3anvcaHunii B Nam'aTb B OfHOMY 3 IBOX PEXMMIB po6oTU:

UBS «PoneTHNi» peXum — ABUryH Kepy€eTbCA TPbOMa KHOMKaM NynbTa, AKi

BiANOBIAAIOTb 3@ BiAYMHEHHSA, 3aUNHEHHA Ta 3YNNHEHHA NPUBO/A BiNOBIAHO.

SBS «[MOKPOKOBMI» PEXNM — ABUTYH KEPYETLCA OAHIEI0 KHOMKOLO My/nbTa 3a NPUHLMNOM
«BIAYUNHUTN-CTOM-3aUNHUTIY.

PexXum po60Tn HyNbOBOro KaHany 6araToKaHanbHUX NYNbTIB

HynboBwuin KaHan He MOXHa 3anucaTy B nam'aTb ABuUryHy. Mpu onepauiax
nianomy/onycKaHHA 3 HYNIbOBOTO KaHasy yNpaeniHHA NPOBOAUTLCA BCiMa ABUMYHaMV, B
nam'ATb AKUX 3anucaHi KaHanm JaHOro NynbTa B «POJIETHI peXKumi».

Bu6ip TpuBanocTi Kepylouoi KomaHau

HaTucHiTb 4 pasn KHOMKy « P2 » Ha NybTi, NiCNA KOXHOIO HaTUCKAaHHA NOBUHEH
NPOyHaTN KOPOTKOYACHWUI 3BYKOBUI CUTHAN i NPO3BYUYNTb 3 KOPOTKMX 3BYKOBUX CUTHaNN,
NOTiM HaTUCHITb LWe pa3 KHOMKY « P2 », Npo3BYyYnTb 3 KOPOTKMX 3BYKOBUX CUrHANM Npu
BKJIIOUYEHHI TpMBanocTi «besnepepBHay i 5 pasiB Npu BKNIOUEHHI TPUBANOCTI «3 XBUANHU».

4. HAJIAWUTYBAHHA POBOTU 3 NYJIbTAMU PAAIOYNPABJIHHA

4.1 3annc nepworo nynbTa B <MOKPOKOBOMY» peXxumi
Mpu 8UKOHAHHI NOBMOPHO onepauii 3anucu 8 nam'ame padiokepy8aHHs Opy2020
nynema 32i0Ho n. 4.1.1-4.1.2, 3 nam'ami padiokepysaHHs 6yde 8udaneHo 8ci nynemu. [jna
3anucy HaCMynHux nysismie 8 Nnam'ame padiokepyeaHHsA cm. n. 4.3.

4.1.1 3annc NepLIoOro nynbTa B «PONETHOMY» pexunmi

MNigkniouiTh pagjiokepyBaHHA [0 eneKTpomepeXi (40 Lboro BOHO MOBUHHO 6yTu
BiAKNIOUEHO Bif enekTpomepexi). 3anuc nynbTa 3AiNCHIOETLCA TiNbKKM B neplui 10 cekyHa
nicNA BMUKaHHA pafiokepyBaHHA B MEPEXY.

HatucHiTb 2 pa3u KHonKy « P2 », Nicns KOXXHOro HaTUCKaHHA MOBUHEH NPOJTyHaT!
KOPOTKOUYACHWI 3BYKOBUIA CrHan, MOTIM HAaTUCHITb HEOOXiAHY ANA BiAUMHEHHA poneTn
KHONMKY « A », MPOJTyHa€ 5 KOPOTKIX 3BYKOBWX CUrHasiB i ABUATYH 3p0OUTb peBePCUBHUN PyX.

AKWo nicnA 3anucy nynbta HaNPAMOK PyXy PONeTU He BiANoBiAae noTpibHomy (npu
HaTVCKaHHI KHOMKM « A » poneTa OnycKaeTbCA), TO HEOOXiAHO BUAANWTI MYNbT i3 Nam'ATi
ABUryHa (avB. n. 4.4.1) i 3aHOBO 33anMuMcaTy MOro, ane NP LibOMY HaTUCKaTK BxKe KHOMKY « ¥ »
3aMiCTb KHOMKK « A» (VB. BULLE).

4.1.2 3anuc nepLIoro nynbTa B <NMOKPOKOBOMY» PEXUMi

MNigkniouiTe pagiokepyBaHHA [0 eneKTpomepeXi (40 Lboro BOHO MOBVHHO 6yTu
BifIKNIOUEHO Bifj eneKTpoMepei). 3annc nynbra 38iINCHI0ETLCA TiNbKY B neplui 10 cekyHp
nicnAa BMUKaHHA pafliokepyBaHHA B MePEXy.

HaTtucHiTb 3 pa3u KHonky « P2 », Nicna KOXXHOro HaTUCKaHHA NMOBUHEH NPOJTyHaTU
KOPOTKOYaCHWI 3BYKOBUIA CUrHani, MOTIM HaTUCHITb KHOMKY, Aka BignoBigaTnume 3a
KepyBaHHA BUTYHOM Y «MOKPOKOBOMY» PEXIMI, MPONYHAE 5 KOPOTKMX 3BYKOBUX CUTHANIB i
[IBUTYH 3p06UTb PEBEPCHBHUIA PyX.

MpumiTka: Y pasi 3anucy nynbra B «<MOKPOKOBOMY PEXMMIi» Ha KHOMKY « M » NOJasbLUNIA
nepexif y poneTHN PeXnm CTa€ HefJOCTYNMHUM.

4.2 3miHa pexxumy po6oTu nynbra

4.2.1 MNepexipA i3 «<NOKPOKOBOro» pexnumy po6oTu nynbTa B <pONeTHNA»

[lnsa nepexopy 3 «MOKPOKOBOrO» PeXnmy nysbTa B <PONETHUIN» HATUCHITb 4 pa3n KHOMKY
« P2 », nicnAa HaTUCKaHb MOBMHHI MPOMTYHaTW 3 KOPOTKMX 3BYKOBWX CUrHanu, notim 1 pas
HaTUCHITb KHOMKY KepyBaHHA « A », NiCNA YOro NposlyHa€e 3 KOPOTKUX 3BYKOBUX CUFHanNW i
[IBUTYH 3pOOUTb PEBEPCUBHUIA PYX.

AKLWo nicna nepexoay MynbTa B <PONETHUIA» PEXUM HANPAMOK PyXy PoneTun He Bifnosigae
noTpiGHOMY (MPW HaTUCKaHHI KHOMKM « A » poneTa OnycKaeTbcA), TO HeOOXiAHO crnoyaTky
nepeBecTU NyNbT Y PeXMM «NMOKPOKOBO» (AMB. M. 4.2.2) i 3aHOBO NepeBecTy NOro B
«PONETHUNY» PEXNM, ane NPy NPOrpamyBaHHi HaTUCKaTK BXe KHOMKY « ¥ » 3amMiCTb KHOMKN
«A» (ouB. BuLe).Mepexop 13 «NOLLAroBOro» pexrma paboTbl MynbTa B «POSNIETHbIR».

4.2.2 Mepexia 3 <pONIETHOro» peXxnmy po6oTu nynbTa B KNOKPOKOBUI»

[inA nepexopy 3 «PONETHOrO» PEXMMY MySNbTa B «MOKPOKOBUIN» HATUCHITb 4 pasu KHOMKY
« P2 », nicna HaT1CKaHb NMOBUHHI NPOJTyHaTH 3 KOPOTKMX 3BYKOBUX CUTHaNu, notim 1 pa3
HaTWCHITb KHOMKY « W », MiC/1A YOro NPONyHa€E 3 KOPOTKMUX 3BYKOBMX CUTHANW i ABUTYH
3p06UTb PEBEPCUBHNI PYX.

KepyBaHHs ABUIYHOM Y peXMMi «MOKPOKOBO» Oyfie 3AiCHIOBATMCA 3 KHOMKM, AIKa
BUKOPWCTOBYBanacs Npw 3anwci nysbta B <POSIETHOMY» PEXUMI.

4.3 3anunc foAaTKoBMX NYNbTIB

[na 3anuncy popaTKoByX NyNbTiB HeobXiaHO NepebysaTn 6e3nocepeHbO NOPYY i3
papiokepyBaHHA, Ha AKUIA Bn 6axaeTe nponycaT AoAaTKOBWI NyJLT. 3BePTaEMO yBary, Lo
HOBI NynbTW ByAyTb 3anucani Ha BCi Npuiimadi B paaiyci Ail, B AKX BXe NPonvcaHnii paHilue
nynbT. AKLO HeOOXiAHO 3anKcaTyi HOBWIA NYNLT TiNbKW Ha OAWH i3 ABUTYHIB, PeLUTY ABUrYHIB
cnif, 3HECTPYMUTU.

4.3.1 3annc A0AaTKOBOrO NyNbTa B «POJIETHOMY» PeXUMI

[lnA 3anucy gpyroro Ta HaCTYMHWX MYbTIB Y <PONETHOMY» PEXUMI HATUCHITb Ha BXe
3an1caHoMy B «PONIETHOMY» PEXMMI MyNbTi 2 pa3u KHOMKY « P2 », MiciA KOXXHOro HaTUCKaHHA
NOBUHEH MPOJTyHaTV KOPOTKOYACHWIA 3BYKOBWI CUTHa, Aani Ha HOBOMY MyJbTi HATUCHITD 1
pas KHoMKy « P2 ». licna Lboro nponyHae 5 KOPOTKUX 3BYKOBUX CUTHaNIB i NPUBOA 3pobuTb
peBepCUBHUIA PyX.

4.3.2 3anunc A0AAaTKOBOrO Ny/ibTa B KMOKPOKOBOMY» peXumi

[inA 3anucy Apyroro Ta HaCTYMHWX MYNbTIB Y <MOKPOKOBOMY» PEXMUMi HAaTUCHITb Ha BXe
3anucaHomy nynbTi 3 pasun KHOMKY « P2 », NicnA KOXHOro HaTUCKaHHA NOBUHEH NPOJyHaTH
KOPOTKOYaCHWI 3BYKOBUIA CUTHas, iani Ha HOBOMY MysbTi HATUCHITL T pa3 KHOMKY « P2 »,
nicNA YOro NOBMHEH NPOJTyHATV KOPOTKOYACHWI 3BYKOBUIA CUTHan, i 1 pa3 KHOMKY, AKa
BifinoBiAaTMe 3a KepyBaHHA ABUTYHIM Y <MOKPOKOBOMY>» pexumi. [licna yboro nponyHae 5
KOPOTKMX 3BYKOBWX CUrHasiB i ABUTYH 3p06UTb peBepCUMBHUI PyX.

4.3.3 Tpyny ynp AeKinbKoma npuBoAaMmn Ha Of{HOMY NyNbTi

Mpwv pofaBaHHi BUKOHAaHHAM M. 4.3.1 OAHOTO MynbTa B KiNbKa pajiiokepyBaHHi,
BiAOYBaTVMETbCA YNPaBIiHHA 3 LIbOro OAHOIO NyJNbTa rPynow ABUTYHIB.

4.4 BupaneHHA nynbTis

4.4.1 BupaneHHA NynbTa, 3aNMCaHoOro B «POJIETHOMY» peXumi

[nA BupaneHHA nynbta 3 Nam'aTi pagiokepyBaHHA BiIKNIOUITb 10r0 Bif XK1BUNbHOT
Mepexi. YBIMKHITb pafiiokepyBaHHA y Mepexy (BUAaNEeHHA NynbTiB 3AiNCHIOETCA TiNbKN B
nepwi 10 ceKyHA NiCNA BMUKaHHA pafioKepyBaHHA B Mepexy).

HaTtucHiTb nocninoBHo 3 pasu KHOMKy « P2 », NoTiM 3 pa3u KHOMKyY « m » i 3HOBY 3 pasun
KHOMKY « P2 ». Ticna KOXHOro HaTUCKaHHA MOBVHEH 3By4aTu KOPOTKOYACHWIA 3ByKOBUI
CUrHan, a nicnA OCTaHHbOrO HaTUCKAHHA NMPOYHAE 3 KOPOTKMNX 3BYKOBUX CUTHANW i ABUTYH
3p06UTb PEBEPCUBHNI PYX.

4.4.2 BupaneHHA nynbTa, 3ancaHoro B «<MOKPOKOBOMY» PeXUMi

[inAa BupaneHHA nynbTta 3 Nam'aATi pajiokepyBaHHA BiKMIOUITb 10r0 Bif XKNBUNbHOT
Mepexi. YBIMKHITb pafiiokepyBaHHA y Mepexy (BUAANEeHHA NyNbTiB 3AiNCHIOETbCA TiNbKN B
nepuwi 10 ceKyHA NicNA BMUKaHHA pafioKepyBaHHA B Mepexy).

HaTucHiTb nocnifgosHoO 3 pasmn KHOMKy « P2 », noTiM 3 pa3un 3anporpamoBaHy KHOMKY
KepyBaHHA B <MOKPOKOBOMY» PEXIMMI Ta 3HOBY 3 pa3u KHOMKY « P2 ». Ticna koxHoro
HaTUCKaHHA NOBUHEH 3By4YaTh KOPOTKOYACHUI 3BYKOBUIA CUrHas, @ NicNA OCTaHHbOrO
HaTVCKaHHA NPONYHAE 3 KOPOTKUX 3BYKOBMX CUTHANU i ABUIYH 3pO6UTb PEBEPCUBHUIN PyX.

5. EKCMNYATALIA

3ABOPOHAETDLCA! PapiokepyBaHHA He NPU3HAYEHWI AN1A BUKOPUCTaHHA AiTbMU,
0cobamu 3i 3HKEHUMMN Gi3UYHUMM, YUY TTEBMMM abO PO3yMOBUMY 3Ai6HOCTAMYM abo 3a
BiICYTHOCTi y KOPUCTYBaya *KMUTTEBOTO [OCBIAY i 3HaHb, AKLLO BOH He nepebyBsac nif
KOHTposieM abo He NPOIHCTPYKTOBaH NPO BUKOPUCTaHHA Npuaagy ocobolo, BiNoBiaanbHo0
3a 6e3neky.
[iTv noBUHHI NnepebyBaTy Nif KOHTPONEM AOPOCUX ANA HEAOMYLIEHHA FPU 3 BUPOOOM i
Oro enemMeHTaMu KepyBaHHs.
Y pasi BUHUKHEHHSA 3anuTaHb CTOCOBHO po6OTY BMPOOBY, AKUX HEMAE B iHCTPYKLT,
HeobXiAHO 3BEPHYTUCA B CepPBiCHY Cy»Kby abo A0 nocTavyanbHUKa.
6.3BEPIFTAHHA, TPAHCMOPTYBAHHA TA YTUNI3ALIA
36epiraty BUpI6 cnia B ynakoBaHOMY BUMAAT B 3aKPUTUX CyXMX MPUMILLEHHAX. He MoXHa
[lonycKaTu BrAnBY aTMOChEPHMUX OMaAiB, NMPAMMX COHAYHMX MPOMEHIB.
TepMiH 36epiraHHA — 3 POKM 3 AaTU BUTOTOBNEHHA.
Ymunizauia 30ilicHOEMbCA 8i0N0BIOHO 00 HOPMAMUBHUX | NPABOBUX AKmie i3 nepepobKu
m Maymunizayil, wo diroms y KpaiHi cnoxugaya.
7.TAPAHTIVHI 3060B'A3AHHA

MpopaaBeLb rapaHTye npawesfaTHiCTb BUPOOY 3a yMOBM JOTPVMaHHA NpaBwi 1oro
eKcnnyaTaLlii Ta BUKOHaHHA MOHTaxy Bpoby OpraHisalii€to, ynoBHoBaXKeHolo MpopasLiem.
FapaHTiNHUIA TepMIH eKcnnyaTawii CTaHOBUTb 2 POKYM | 0GUNCIIOETBCA 3 HA Nepeaadi

TOBapy CNoXBayesi.

MpoTArom rapaHTiiHOro TePMiHy HeCMPaBHOCTI, WO BUHWKAWN 3 BUHW BUpobHUKa abo
ynoBHoBaxeHoi MpopaasLiem OpraHisauii, Wo 3AilicHI0Bana MOHTaX BPOOY, yCyBaloTbCA
cniBpobiTHMKamMuy cepBicHOT cny6u faHoi OpraHisauii.

FapaHTifA Ha BMPI6 He NOLIMPIOETLCA Y BUNafKax:

* MOpYLIEHHA NpaBu ekcnnyaTauii BUpooy;

* Al HenepebopHOT cnnK (Noxex, yaapis 611MCKaBOK, NOBEHeN, 3eMNeTpycy Ta iHLWNX

CTUXINHUX NNX);

* nowkomkeHHA Cnoxusayem abo TpeTimm 0cobamm KOHCTPYKLT BUPOOY.

[laTa BUroTOB/NEHHA 3a3HaveHa Ha ynakoBLi.

IHCTpyKLUito 3 ekcnnyaTaLii, BOKYMEHTV Npo NiATBepKEHHA BifNOBIAHOCTI (cepTndikaTh /
feknapauii) Ta iHwy iHbopmaLilo Npo NPOAYKT BV MOXeTe 3HANTI Ha CalTi -
www.alutech-group.com.

KomnanHis 36epieae 3a cob6oro npago 8HOCUMU 3MiHU 8 IHCMPYKUito | mexHiYHi
Xapakmepucmuku 8upoby. Y ybomy iHCmpyKuito No0aHo He MOxe 6ymu 0CHOB80I0 0N1A
topudu4HUX npemeH3iti. 36epizatime yeli iHCMPYKUito Nid 4ac 8cb020 mepMmiHy ekcniyamauyii
8UpOGy.
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La commande radio CUR/mini est concue pour le contrdle des volets roulants et
d'autres dispositifs de puissance jusqu'a 300 W a l'aide des télécommande de la gamme
ALUTECH.
1. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Fréquence radio 433,92 MHz
Distance d'opération (pas moins de) 100 m

Pussance moteur maximum 300W
Série de moteurs connectés AMO, AM1
Alimentation secteur 230V/50 Hz

Nombre de commandes radio enregistrées 20

Indice de protection du corps IP20 (salles seches)
Plage de températures -20°C ... +30°C

Poids 609
Dimensions 51 mm X 51 mm X 26,5 mm

Les caractéristiques techniques présentées s'appliquent a une température de I'ambiance
de 20 °C (+5 °C).
2. MONTAGE
L'installation, la connexion doivent étre effectués par le personnel qualifié en
conformités aux exigences de la région. Le montage est effectué en fonction et de la
maniere indiquée dans la partie illustrative de la notice.

ATTENTION! Le réseau électrique doit étre équipé de la mise a la terre de protection. La
partie du réseau électrique sur laquelle le moteur est branché doit étre équipé d'un dispositif de
protection en conformités aux exigences de la région. La distance entre les bornes dans
l'interrupteur ne doit pas étre inférieure a 3 mm.

ATTENTION! Linterrupteur doit étre dotée du blocage des commandes simultanées de
rotation dans les directions opposées du tube du moteur.

ATTENTION! Lors de I'installation et le fonctionnement ultérieur des moyens de
débranchement doivent étre intégrés dans le cablage fixe. Il n'est pas autorisé d'apporter des
modifications au produit ou de I'utiliser a d'autres fins.

3. MODES DE FONCTIONNEMENT

Chaque télécommande peut avoir deux modes de fonctionnement:

Mode UBS de «volet» - la gestion de la commande radio se réalise par trois boutons de la
télécommande qui sont responsables de 'ouverture, de la fermeture et du stoppage du moteur.

Mode SBS «pas a pas» - la gestion de la commande radio se réalise par un seul bouton de la
télécommande selon le principe «ouvrir-stop-fermer».

Mode de fonctionnement du canal 0 des télécommandes multicanaux

Le canal 0 ne peut pas étre enregistré dans la mémoire de la commande radio. Lors des
opérations de levée/baisse a l'aide du canal 0, le contrdle est effectué sur toutes les commandes
dans la mémoire desquelles les canaux de cette télécommandes sont enregistrés en mode de volet.

Choix de la durée de laa commande de contrdle

Presser le bouton « P2 » 4 fois, aprés chaque pression un signal phonique de courte durée
devrait apparaitre et apres — 3 signaux phoniques de courte durée. Presser le bouton « P2 »
encore une fois, 3 signaux phoniques de courte durée apparaitront pour la durée
«permanente», 5 signaux phoniques de courte durée apparaitront pour la durée «3 minutes».

4. PROGRAMMATION DES TELECOMMANDES
4.1 Enregistrement de la premiére télécommande
En cas d'enregistrement dans la mémoire de la commande radio de la deuxiéme
télécommande (pp 4.1.1 - 4.1.2), toutes les télécommandes enregistrées précédemment sont
effacées de la mémoire. Pour enregistrer des télécommandes suivantes dans la mémoire de la
commande radio voir p.4.3.

4.1.1 Enregistrement de la premiére télécommande en mode de «volet»

Brancher la commande radio a programmer au réseau électrique (avant cela la commande radio
doit étre débranchée du réseau électrique). Lenregistrement de la télécommande ne se réalise que
pendant les premiéres 10 secondes apreés le branchement de la commande radio au réseau.

Presser le bouton « P2 » 2 fois, aprés chaque pression un signal phonique de courte durée
devrait apparaitre et le moteur produira un bref mouvement réversible, presser ensuite le
bouton «A» responsable pour I'ouverture du volet, vous allez entendre 5 signaux phoniques
de courte durée et le moteur produira un bref mouvement réversible.

Si apres la programmation du volet la direction de mouvement du volet ne correspond pas a
la direction demandée (en cas de la pression sur le bouton « A » le volet va en bas), il est
indispensable de supprimer la télécommande de la mémoire de la commande radio (voir
p.4.4.1) et la reprogrammer, mais au cours de la programmation il faut appuyer le bouton « ¥ »
au lieu du bouton « A » (voir ci-dessus).

4.1.2 Enregistrement de la premiére télécommande en mode «pas a pas»

Brancher la commande radio a programmer au réseau électrique (avant cela elle doit étre
débranchée du réseau électrique). Lenregistrement de la télécommande ne se réalise que
pendant les premiéres 10 secondes apres le branchement de la commande radio au réseau.

Presser le bouton « P2 » 3 fois, aprés chaque pression un signal phonique de courte durée
devrait apparaitre, choisir et presser ensuite le bouton de la télécommande qui va gérer le
moteur en mode «pas a pas», vous allez entendre 5 signaux phoniques de courte durée et le
moteur produira un bref mouvement réversible.

Note: Lors de I'enregistrement de la télécommande en mode «pas a pas» sur le bouton « m »,
le passage suivant au mode «volet» ne sera pas possible.

4.2 Changement du mode de fonctionnement de la télécommande

4.2.1 Passage du mode de fonctic t de la téléc de «pas a pas» au mode
de «volet»

Pour le passage de la télécommande du mode «pas a pas» au mode de «volet» presser le
bouton « P2 » 4 fois, 3 signaux phoniques de courte durée devraient apparaitre et le moteur
produira un bref mouvement réversible, presser ensuite 1 fois le bouton « A », aprés quoi vous
allez entendre 3 signaux phoniques de courte durée et le moteur produira un bref mouvement
réversible.

Si apres le passage de la télécommande au mode de «volet» la direction de mouvement du
volet ne correspond pas a la direction demandée (en cas de la pression sur le bouton «A» le
volet va en bas), il est d'abord indispensable de faire passer télécommande au mode «pas a pas»
(voir p.4.2.2) et le faire passer de nouveau au mode de «volet», mais au cours de programmation
il faut appuyer le bouton « ¥ » au lieu du bouton « A » (voir ci-dessus).

4.2.2 Passage du mode de foncti t de la téléc de de «volet» au mode
«pas a pas»

Pour le passage de la télécommande du mode «volet» au mode «pas a pas» appuyer 4 fois le
bouton « P2 », aprés les pressions vous allez entendre 3 signaux phoniques de courte durée et
le moteur produira un bref mouvement réversible, presser ensuite 1 fois le bouton « m », aprés
quoi vous allez entendre 3 signaux phoniques de courte durée et le moteur produira un bref
mouvement réversible.

La gestion du moteur en mode «pas a pas» se réalisera a I'aide du bouton qui a été utilisé
pendant la programmation de la télécommande en mode de «volet».

4.3 «Clc des téléc d

Pour enregistrer la deuxieéme, la troisieme télécommande et ainsi de suite, il faut étre a
I'approximité de la commande radio sur laquelle on a I'envie d'enregistrer la nouvelle
télécommande. Faites attention que les nouvelles télécommandes seront enregistrées sur
toutes les commandes radio ou la premiére télécommande avait été enregistrée. Si l'on a I'envie
d'enregistrer la nouvelle télécommande que sur 1 commande radio, il faut couper le courant
pour les autre commades radio.

4.3.1 Clonage de la télécommande en mode de «volet»

Pour enregistrer la deuxieme, la troisieme télécommande et ainsi de suite en mode de
«volet» appuyer 2 fois le bouton « P2 » de la télécommande déja enregistrée en mode de
«volet», apres chaque pression un signal acoustique de courte durée doit s'entendre, appuyer
ensuite 1 fois le bouton « P2 ». Aprés cela vous allez entendre 5 signaux phoniques de courte
durée et le moteur produira un bref mouvement.

4.3.2 «Clonage» de la télécommande en mode «pas a pas»

Pour enregistrer la deuxieéme, la troisiéme télécommande et ainsi de suite, en mode «pas a
pas» appuyer 3 fois le bouton « P2 » de la télécommande déja enregistrée, apres chaque
pression un signal acoustique de courte durée doit s'entendre et le moteur produira un bref
mouvement réversible, ensuite appuyer 1 fois le bouton « P2 », aprés quoi on doit entendre un
signal acoustique de courte durée et le moteur produira un bref mouvement réversible, et
appuyer 1 fois le bouton qui sera responsable de la gestion du moteur en mode «pas a pas».
Apres cela vous allez entendre 5 signaux phoniques de courte durée et le moteur produira un
bref mouvement réversible.

4.3.3. La gestion des plusieurs commandes radio d'une seule télécommande

Lors du clonage de la nouvelle télécommande suivant le p.4.3.1 il y a la possibilité de gérer
plusieurs commandes radio de cette télécommande.

4.4 Elimination des télécommandes

4.4.1 Elimination de la télécommande programmée en mode de «volet»

Pour supprimer la télécommande de la mémoire de la commande radio débrancher d'abord la
commade radio du réseau électrique. Brancher la commade radio au réseau (I'élimination des
télécommandes ne se réalise que pendant 10 premiéres secondes aprés le branchement au réseau).

Presser successivement 3 fois le bouton « P2 », presser ensuite 3 fois le bouton « m » et encore
3 fois le bouton « P2 ». Aprés chaque pression un signal phonique de courte durée devrait
apparaitre et le moteur produira un bref mouvement réversible et aprés la pression finale vous
allez entendre 3 courts signaux phoniques et le moteur produira un bref mouvement réversible.

4.4.2 Elimination de la télécommande programmée en mode «pas a pas»

Pour supprimer la télécommande de la mémoire de la commade radio débrancher la
commade radio du réseau électrique. Brancher la commade radio au réseau électrique
(I'élimination des télécommandes ne se réalise que pendant 10 premiéres secondes apres le
branchement de la télécommade au réseau).

Presser successivement 3 fois le bouton « P2 », presser ensuite 3 fois le bouton de la
télécommande programmée en mode «pas a pas» et encore 3 fois le bouton « P2 ». Aprés
chaque pression un signal phonique de courte durée devrait apparaitre et le moteur produira
un bref mouvement réversible et aprés la pression finale vous allez entendre 3 signaux
phoniques de courte durée et le moteur produira un bref mouvement réversible.

5.EXPLOITATION

Le produit ne doit pas étre utilisé par des personnes ne jouissant pas de toutes leurs

capacités physiques, sensorielles ou mentales, ni par des personnes ne disposant pas de
suffisamment d'expérience et de connaissances, si les resonnes ne sont pas contrdlées ou
informése de I'utilisation du dispositif par la personne responsable de leur sécurité.

Ne pas laisser aux enfants jouer avec les dispositifs de commande. Placer les dispositifs de
commande dans des zones non accessibles pour les enfants.

Si des questions sur le fonctionnement du produit ne figurent pas dans la notice, il est
nécessaire de s'adresser au service clients.

6. STOCKAGE ET UTILISATION

Stocker en emballage dans les salles seches et aérées. Ne pas permettre les effets de la
précipitation, la lumiére directe du soleil.

La durée du stockage est 3 ans de la date de la fabrication.

Le recyclage est effectué en conformité des actes législatifs et réglementaires du
w recyclage du pays du consommateur.
7. OBLIGATIONS DE GARANTIE

Le vendeur garantit le bon fonctionnement du produit au cas d'observation de ses régles
d'utilisation et du montage du produit par une Entreprise validé par le Vendeur.

La période de garantie est de 3 ans et est calculée a partir de la date de transfert de la
marchandise au consommateur.

Lors de la période de garantie, les défauts liés a la fabrication ou de I'Entreprise validée par le
Vendeur qui a réalisé le montage du produit, sont réparés par les employés du service clients de
cette Entreprise.

La garantie du produit ne s'applique pas aux cas suivants:

Non respect des regles du mode d'emploi du produit

des conséquences de la force majeure (incendie, foudre, inondation, séisme et autres
catastrophes naturelles)

des endommagements par le Consommateur ou pas des tiers de la structure du produit.

La date de fabrication est indiquée sur I'emballage.

La notice, les documents sur la confirmation de conformité (certificats/declarations) et
d'autres informations sur les produits peuvent étre retrouvés sur le site -
wwwy/alutech-group.com.

La société se réserve le droit d'apporter des modifications a cette notice et aux spécifications du
produit. Le contenu de la notice ne peut pas étre la base des réclamations légales. Conservez ce
manuel pendant toute la durée de vie du produit.

Fabriqué en Chine

Fabricant:
Ningbo Dooya Mechanic & Electronic Technology Co., Ltd.
168 Shangguan Road, Luotuo, Ningbo, China, 315202

Représentant autorisé en UE:
Alutech Systems s.r.o.,

330 23, Czech Republic, Uherce 165
Tel./ Fax: + 420 374 6340 01

e-mail: info@cz.alutech-group.com

Le Groupe ALUTECH déclare que ce produit est conforme aux exigences
essentielles et aux autres conditions pertinentes de la Directve 2014/53/UE.
La Déclaration de conformité est disponible sur le

site Internet www.alute.ch/declaration
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Receiver CUR/mini is intended for control of tubular motors of roller shutter systems
and other electric load with capacity up to 300 W using remotes from assortment
range of Alutech.
1. TECHNICAL CHARACTERISTICS

Operating frequency 433.92 MHz
Range in free space (no less than) 100 m
Motor output (maximum) 300W
Motor series AMO, AM1
Supply voltage 230V/50 Hz
Max. number of recordable remote controls 20 pcs

IP protection level IP20 (dry areas)
Storage temperature -20°C ... +30°C

Weight 609
Dimensions 51T mm X 51 mm X 26.5 mm

A These specifications apply to operating temperature of 20°C (5 °C).
2. MOUNTING AND CONNECTION

Please refer to the illustrative part for the recommended mounting operation order.
Only a professional electrician may install, connect and commission your device. The
electrician must be fully aware of all specific features of your local electric network.

ATTENTION! Your electrical network must be grounded for safety reasons. Do not install

your receiver if your section of electrical network is not equipped with protective devices
that fully comply with local laws. The distance between terminals inside the electric control
switch must be at least 3 mm.

ATTENTION! The control switch must block any simultaneous movement of

corresponding roll tube in two opposite directions.

ATTENTION! Shutdown tools must be integrated into standard wiring system to

guarantee safe mounting and usage of your device.

Unauthorised modification of any electronic devices as well as improper use of any of

these products are strictly prohibited.

3. MODES OF OPERATION

Each remote control can have two operating modes:

Shutter mode UBS - the receiver is controlled by three keys that open, close and stop
the motor respectively.

Step mode SBS - the receiver is controlled by a single key on the remote control on the
«open-stop-close» basis.

Operation mode of a null channel of multichannel remotes

The null channel cannot be entered in the receiver memory. When opening or closing
with the null channel, the control is exercised over all receivers in whose memory the
channels of the existing remote control have been entered in the shutter mode.

Select the duration of the control command

Press four times « P2 » key (each pressing should be followed by a short sound and
followed by 3 short beeps), then press « P2 » key. You will hear sound 3 short beeps if the
duration is set on «continuous» and 5 beeps when the duration of «3 minutes» is set.

4. PROGRAMMING OF RADIO REMOTE CONTROLS
4.1 Recording of the first radio remote control
While repeating the operation of recording to the memory of receiver of the second remote
according to p. 4.1.1-4.1.2, all previously recorded remotes are deleted from the memory.

To record subsequent remotes in the receiver memory, see 4.3.

4.1.1 Recording of the first remote control in the shutter mode

Connect the receiver to be programmed to the supply mains (prior to that it should be
disconnected from the supply mains). It is possible to record a remote control within the first
10 sec. after connecting the receiver to the supply mains.

Press twice « P2 » key (each pressing should be followed by a short sound and the motor
will make an up/down move), then press « A » key responsible for opening the roller door.
You will hear five short beeps and the motor will make an up/down move.

If after programming a remote control the roller door moves in the wrong direction (the
roller door closes after pressing « A » key), it is necessary to delete the remote control from
the receiver memory (please refer to item 4.4.1) and program it again. However « ¥ » key
should be pressed instead of « A » key (see above).

4.1.2 Recording of the first remote control in the step mode

Connect the receiver to be programmed to the supply mains (prior to that it should be
disconnected from the supply mains). It is possible to record a remote control within the first
10 sec. after connecting the receiver to the supply mains.

Press three times « P2 » key (each pressing should be followed by a short sound), then
press the key that will control the motor in the step mode. You will hear five short beeps and
the motor will make an up/down move.

Note: when the first remote control is recorded for « m » key in the step mode, further
switch to the shutter mode is disabled.

4.2 Changing of the remote control operating mode

4.2.1 Switching from the step mode to the shutter operating mode of the remote
control

For switching from the step mode to the shutter mode press 4 times « P2 » key (3 short
sounds should follow pressing and the motor make an up/down move), then press once
«A» control key. After that you will hear 3 short sounds and the motor will make an up/down
move.

If after switching the remote control to the shutter mode the roller door moves in the
wrong direction (the roller door closes after pressing « A » key), it is necessary to switch the
remote control to the step mode (please refer to item 4.2.2) and then switch it to the shutter
mode again, however during programming « ¥ » key should be pressed instead of « A » key
(please see above).

4.2.2 Switching from the shutter mode to the step operating mode of the remote
control

For switching from the shutter mode to the step mode press 4 times « P2 » key (three
short sounds should follow and the motor will make an up/down move), then press once
« m» control key.

In the step mode the motor will be controlled with the key used during programming the
remote control in the shutter mode. If the mode of the remote control was changed
repeatedly, the motor will be controlled with the key used during the first programming of
the remote control in the step mode.

4.3 Recording additional remote controls

To record the second and subsequent remotes, you need to be in close proximity to the
receiver to which you want to register an additional remotes. Please note that the new
consoles will be recorded on all the motors in the range of action, in which a remote control
has already been registered. If it is necessary to record a new remote to only one of the
motors, the remaining ones should be de-energized.

4.3.1 Recording additional remote control in the shutter mode

To record the second and the following remote controls in the shutter mode, press twice
« P2 » key on the recorded remote control (you will hear a short sound after each pressing
and the motor will make an up/down move), then press once « P2 » key on the new remote
control. After that you will hear 5 short sounds be heard and the motor make an up/down
move.

4.3.2 Recording additional remote control in the step mode

To record the second and the following remote controls in the step mode, press three
times « P2 » key on the recorded remote control (you will hear a short sound after each
pressing and the motor will make an up/down move) then press once « P2 » key on the new
remote control (a short sound will be heard and the motor make an up/down move) and
press once the key that will control the motor in the step mode. After that you will hear 5
short sounds and the motor will make an up/down move.

4.3.3 Recording a group of receivers on a single remote control

When the instructions from the paragraph 4.3.1 are used to record a number of remote
controls on a single remote control a group of motors will be controlled using the latter
remote control.

4.4 Deleting remote controls

4.4.1 Deleting a remote control programmed in the shutter mode

To delete a remote control from the receiver memory, disconnect the receiver from the
supply mains. Connect the receiver to the supply mains (it is possible to delete remote
controls within the first 10 sec. after connecting the receiver to the supply mains).

Press 3 times « P2 » key, then press 3 times « m » key and again press there times « P2 »
key. You will hear short sound after each pressing, and 3 short beeps will sound and the
motor will make an up/down move.

4.4.2 Deleting a remote control programmed in the step mode

To delete a remote control from the receiver memory, disconnect the receiver from the
supply mains. Connect the receiver to the supply mains (it is possible to delete remote
controls within the first 10 sec. after connecting the receiver to the supply mains).

Press three times « P2 » key, then press three times the control key programmed in the
step mode and again press three times « P2 » key. You will hear short sound after each
pressing, and 3 short beeps will sound and the motor will make an up/down move after the
last pressing.

5.0PERATION

PROHIBITION! Children and individuals with reduced emotional and/or mental
abilities as well as individuals with significantly reduced physical abilities should refrain
from using receiver for safety reasons. The use of receiver is prohibited for individuals who do
not have relevant user experience, skills and/or technical knowledge. In some cases, the use
of receiver may be allowed after appropriate technical guidance and health and safety
recommendations of a qualified person responsible for the security of the above-mentioned
individuals, or under full control of authorized guardians. In such case, the risk of subsequent
injuries and/or damages remains sole responsibility of the guardians.
Keep children away from receiver and relevant control devices and electric appliances at
all times to avoid injuries and damages.
Please, contact your nearest roller shutter service centre or roller shutter systems supplier
for any operation inquiries that were not clarified within this publication.

6. WAREHOUSING, TRANSPORTATION AND RECYCLING

Warehousing of products shall be effected in packaging in closed and dry premises. Do
not allow exposure to precipitation or direct sunlight. Storage period is 3 years from the
production date. All types of closed aboveground transport can carry out the transportation
except bumps and moving inside of transport.

Recycling should be performed according to regulatory and legal acts about utilization
mmm and recycling used in the country of consumption.
7.WARRANTY

The Seller guarantees full operability of the product when it is used in full compliance
with the user manual, provided that the mounting process is carried out by an Organisation
that has been authorized by the Seller.

The warranty period amounts and starts from .

During the warranty period, all malfunctions caused due to a fault of the Manufacturer or
an Organisation mounting the product at the authorisation of the Seller, have to be
eliminated by the service staff of such Organisation.

The warranty does not apply to cases involving:

« failure to comply with usage recommendations;

« force majeure (fires, lightning strikes, floods, earthquakes and other natural disasters

and emergencies);

« damages caused to the product by the Consumer or third parties.

The date of manufacturing is indicated on the package.

Operating manual and other product information can be found on the website -
www.alutech-group.com.

The company reserves its right to amend this manual as well as technical specifications of the
product. The contents of this manual can not serve as a foundation for legal claims. Please, keep
this Operation Manual throughout the entire life of the product.

Made in China

Manufacturer:
Ningbo Dooya Mechanic & Electronic Technology Co.,, Ltd.
168 Shangguan Road, Luotuo, Ningbo, China, 315202

Authorised representative in EU:
Alutech Systems s.r.o.,

330 23, Czech Republic, Uherce 165
Tel./ Fax: + 420 374 6340 01

e-mail: info@cz.alutech-group.com

ALUTECH hereby declares that this product conforms to the essential
requirementsand other relevant provisions of Directive 2014/53/EU.
Adeclaration of conformity is available at www.alute.ch/declaration



CUR/mini stuzy do radio sterowania napedami do roletowych systemow | innych
odbiornikéw elektrycznych do 300 W za pomoca pilotéw serii ALUTECH.

1. CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Czestotliwos¢ radiowa 433,92 MHz
Zasieg w terenie otwartym 100 m

Moc wyjsciowa 300W
Seria napedy rurowe AMO, AM1
Napiecie zasilania 230V/50Hz

Max. liczba zapisywalnych pilotéw zdalnego sterowania 20

Stopien ochrony IP20 (salles seches)
Temperatura pracy -20°C... +30°C
Waga 609

Wymiary 51 mm X 51 mm X 26,5 mm

Oznaczone tu parametry techniczne odnoszq sie do temperatury otoczenia
wynoszqcej 20°C (+5°C).
2. MONTAZ | PODLACZENIE

Zainstaluj zgodnie ze schematami na ilustracji.

Instalacja, podtaczenie, uruchomienie musi by¢ wykonane przez wykwalifikowany
personel zgodnie z przepisami obowigzujacymi w regionie, w ktérym przeprowadzana
jest instalacja.

UWAGA! Sie¢ elektryczna musi by¢ wyposazona z uziemieniem ochronnym. Sekgja sieci
elektrycznej, do ktérej podtaczone jest sterowanie radiowe, musi by¢ wyposazone
urzadzeniem zabezpieczajacym zgodnie z przepisami obowiazujacymi w danym regionie.
Odlegto$¢ miedzy klemami w urzadzeniu wynosi co najmniej 3 mm.

UWAGA! Przetacznik musi by¢ z blokowaniem jednoczesnej aktywacji przeciwnych
kierunkéw obrotu napedu.

UWAGA! Podczas instalacji i dalszej eksploatacji srodki roztaczajace musza by¢
zintegrowane ze statym okablowaniem. Niedozwolone jest wprowadzanie
nieautoryzowanych zmian w produkcie lub wykorzystywanie go do innych celéw.

3.TRYBY DZIALANIA

Kazdy pilot moze mie¢ dwa tryby dziatania:

Tryb UBS «Roletowy» - sterowanie za pomoca trzech przyciskéw na konsoli, ktére
odpowiadajg za otwieranie, zamykanie i zatrzymywanie rolet.

Tryb SBS «krok po kroku» - sterowanie jest kontrolowane za pomoca jednego przycisku
konsoli po kolei «open-stop-close».

Tryb dzialania zerowego kanatu pilotéw wielokanatowych

Kanat zerowy nie moze by¢ nagrany w pamieci sterowania radiowego. Podczas sygnalu
podnoszenia/opuszczania z kanatu zerowego, sterowanie jest wykonywane przez wszystkie
urzadzenia, w pamieci ktérych kanatdéw tego pilotu jest zapisany w trybie roletowym.

Wybor czasu trwania sygnatu sterujacego

Nacisnij 4 razy przycisk « P2 » na pilocie, po kazdym nacisnieciu zabrzmi sygnat
dzwiekowy i rozlegna sie 3 krotkie sygnaty, nastepnie ponownie nacisnij przycisk « P2 »,
ponownie zabrzmia 3 krotkie dzwieki, gdy czas trwania bedzie «ciagty», a 5 razy, gdy czas
trwania zostanie wiaczony «3 minuty».

4. KONFIGURACJA PILOTOW ZDALNEGO STEROWANIA

4.1 Dodanie pierwszego pilotu zdalnego sterowania
Po wykonaniu drugiej operacji ponownego zapisu w pamiec odbiornika zgodnie
z pkt. 4.1.1-4.1.2, wszystkie wczesniej zapisane piloty zostanq usuwaniete z pamieci. Aby
nagrac kolejny pilot w pamieci sterowania, patrz pkt. 4.3.

4.1.1 Dodanie pierwszego pilotu w trybie «<UBS»

Podtaczy¢ sterowanie radiowe do sieci (musi ono by¢ wczesniej odtaczone od sieci).
Dodanie pilotu odbywa sie tylko w ciagu pierwszych 10 sekund po wiaczeniu odbiornika
sygnalu.

Nacisnij 2 razy przycisk « P2 », po kazdym nacisnieciu zabrzmi kroétkii sygnat dzwiekowy, a
naped wykona krétkie wsteczne ruchy, nastepnie nacisnij przycisk, ktéry bedzie
odpowiedzialny za otwieranie rolety « A », zabrzmia 5 krotkich sygnatéw, a naped dokona
krotkie wsteczne ruchy.

Jesli po zaprogramowaniu pilota kierunek rolety nie spetnia wymagania (naciskajac
przycisk « A» roleta idzie w dét), konieczne jest usuna¢ pilot z pamieci odbiornika (zob.
Rozdziat 4.4.1) i przekonfigurowac go, ale naciskajac juz przycisk « ¥ » zamiast przycisku « A »
(patrz wyzej).

4.1.2 Dodanie pierwszego pilotu w trybie «<SBS»

Podtaczyc¢ sterowanie radiowe do sieci (musi ono by¢ wczesniej odtaczone od sieci).
Dodanie pilotu odbywa sie tylko w ciggu pierwszych 10 sekund po wtaczeniu odbiornika
sygnalu.

Nacisnij 3 razy przycisk « P2 », po kazdym nacis$nieciu zabrzmi krétkii sygnat dzwigkowy, a
naped wykona krétkie wsteczne ruchy, nastepnie nacisnij przycisk, ktéry bedzie
odpowiedzialny za sterowanie napedem w trybie «krok po kroku», zabrzmia 5 krétkich
sygnatéw, a naped dokona krétkie wsteczne ruchy.

Uwaga: Po dodaniu pilotu w trybie «krok po kroku» do przycisku « m », dalsze przejscie do
trybu roletowego staje sie niedostepne.

4.2 Zmiana trybu dziatania pilotu

4.2.1 Przejscie z trybu «krok po kroku» (SBS) do trybu «roletowego» (UBS)

Aby przejs¢ z trybu «SBS» do trybu «roletowego» nacisnij 4 razy przycisk « P2 », po
kliknieciach zabrzmia 3 krétkich sygnata, a naped dokona krétkie wsteczne ruchy, nastepnie
nacisnij jeden raz « A », po kliknieciu zabrzmig 3 krétkie sygnaty, a naped dokona krétkie
wsteczne ruchy.

Jesli po przejsciu do trybu «roletowego» pilot nie spetnia wymagania (naciskajac przycisk
«A» roleta idzie w dot), konieczne jest najpierw przetaczyc pilot w tryb «SBS» (zob. Rozdziat
4.2.2) i ponownie ustalic go w tryb «Roletowy», ale podczas ustawienia trzeba nacisna¢
przycisk « ¥ » zamiast « A » przycisku (zob. wyzej).

4.2.2 Zmiana trybu dziatania pilotu «<UBS» do trybu «<SBS»

Aby przejsc¢ z trybu «Roletowego» do trybu «SBS» nacisnij 4 razy przycisk « P2 », po
kliknieciach zabrzmig 3 krétkich sygnata, a naped dokona krotkie wsteczne ruchy, nastepnie
nacisnij jeden raz « m », po kliknieciu zabrzmia 3 krétkie sygnaty, a naped dokona krotkie
wsteczne ruchy.

Sterowanie napedem w trybie «SBS» zostanie wykonane z przycisku, ktory byt uzywany
podczas programowania konsoli w trybie «UBS».

4.3 Dodanie dodatkowych pilotéw

Aby dodac¢ dodatkowe piloty, trzeba znajdowac sie w poblizu odbiornika, do ktérej chcesz
zarejestrowac dodatkowy pilot. Nalezy pamigtac, ze nowe konsole beda dodane do
wszystkich odbiornikéw w zasiegu dziatania, w ktérym pilot zostat juz zarejestrowany. Jesli
konieczne jest nagranie nowego pilota tylko dla jednego pilota, pozostate powinny zosta¢
odtaczone od zasilania.

4.3.1 Dodanie dodatkowego pilota w trybie «<UBS»

Aby dodac¢ dodatkowy pilot, trzeba nacisnac¢ 2 razy przycisk « P2 » na juz dodanym pilocie
w trybie «Roletowym» po kazdym kliknieciu zabrzmi krétki sygnat, a naped okona krotkie
wsteczne ruchy. Nastepnie, na nowym pilocie nacisnij przycisk « P2 » 1 raz. Po prawidtowym
dodaniu nowego pilota, ustyszysz 5 krétkich sygnatéw, a naped wykona krétkie wsteczne
ruchy.

4.3.2 Dodanie dodatkowego pilota w trybie «<SBS»

Aby dodac¢ dodatkowy pilot, trzeba nacisnac¢ 3 razy przycisk « P2 » na juz dodanym
pilocie, po kazdym kliknigciu zabrzmi krétki sygnat, a naped dokona krotkie wsteczne ruchy.
Nastepnie, na nowym pilocie nacisnij przycisk « P2 » 1 raz - ustyszysz krétki sygnat a naped
wykona krétkie wsteczne ruchy, i jeden raz przycisk, ktéry bedzie odpowiedzialny za
sterowanie napedem w trybie «SBS». Po prawidtowym dodaniu nowego pilota, ustyszysz 5
krotkich sygnatéw, a naped wykona krétkie wsteczne ruchy.

4.3.3 Grupowanie wielu radioodbiornikéw na jednym pilocie

Aby sterowac grupa napeddw za pomoca jednego pilota, nalezy wykona¢ punkt 4.3.1 dla
jednego pilotu w kilku radioodbiornikach.

4.4 Usuwanie pilotow

4.4.1 Usuniecie pilota zaprogramowaego w trybie «UBS»

Aby usuna¢ wszystkie piloty z pamieci odbiornika, odfacz go od siec, poczekaj 10 sec.,
podtacz odbiornik do sieci (piloty mozno usuna¢ tylko w ciggu pierwszych 10 sekund po
podtaczeniu do sieci).

Nacisnij przycisk « P2 » 3 rzy, nastepnie naci$nij 3 razy przycisk « m » i ponownie 3 razy
przycisk « P2 ». Po kazdym nacisnieciu zabrzmi krétki sygnat, a naped dokona krétkie
wsteczne ruchy, a po ostatnim nacisnigciu rozlegna sie 3 krétkie sygnaty, a naped wykona
krétki ruch wstecz.

4.4.2 Usuniecie pilota zaprogramowaego w trybie «UBS»

Aby usuna¢ wszystkie piloty z pamieci odbiornika, odfacz go od siec, poczekaj 10 sec.,
podtacz odbiornik do sieci (piloty mozno usunac tylko w ciggu pierwszych 10 sekund po
podtaczeniu do sieci).

Nacisnij przycisk « P2 » 3 razy, nastepnie nacisnij 3 razy przycisk « m » i ponownie 3 razy
przycisk « P2 ». Po kazdym nacisnieciu zabrzmi krétki sygnat, a naped dokona krétkie
wsteczne ruchy, a po ostatnim nacisnigciu rozlegna sie 3 krétkie sygnaty, a naped wykona
krétki ruch wstecz.

5.0BSLUGA

ZABRONIONE! Sterowanie radiowe nie jest przeznaczone do uzytku przez osoby
(w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub
umystowych lub braku doswiadczenia zyciowego lub wiedzy, jesli nie sa kontrolowane lub
instruowane o korzystaniu z urzadzenia przez osobe odpowiedzialna za ich bezpieczenstwo.
Dzieci powinny znajdowac sie pod kontrolg dorostych, aby nie bawic sie produktem i jego
elementami sterujgcymi.
W razie jakichkolwiek pytan dotyczacych produktow, ktdre nie sg w instrukgji, prosimy o
kontakt z dziatem obstugi klienta lub sprzedawca.
6. MAGAZYNOWANIE | RECYKLING

Przechowywac¢ w zamknietych pomieszczeniach, suchych i wentylowanych, w srodowisku
bezkwasowym, bezzasadowym i bez innych zanieczyszczen korozyjnych.

Okres trwatosci - 3 lata od daty produkgji.

Utylizacja odbywa sie zgodnie z przepisami i aktami prawnymi dotyczqcymi
wmm przetwarzania i usuwania odpaddw, dziatajgcymi w regionie konsumenta.
7.ZOBOWIAZANIA GWARANCYJNE

Sprzedawca gwarantuje funkcjonalnos¢ produktu zgodnie z zasadami jego dziatania
podczas montazu produktu przez firme autoryzowang przez Sprzedawce.
i liczony jest od daty

W okresie gwarancyjnym, usterki, spowodowane przez wady fabryczne lub btedy
autoryzowanego sprzedawcy i firmy przeprowadzajacej instalacje produktu, sg eliminowane
przez pracownikéw dziatu serwisowego tej organizacji.

Okres gwarancji wynosi

Gwarancja na produkt nie ma zastosowania w nastepujacych przypadkach:

« naruszenie zasad funkcjonowania produktu;

« dziatania sity wyzszej (pozary, uderzenia piorunéw, powodzie, trzgsienia ziemiiinne

losowe katastrofy);

+ ingerencja lub uszkodzenie produktu przez Konsumenta lub osoby trzecie.

Data produkgji jest podana na opakowaniu.

Instrukcja obstugi, dokumenty potwierdzajace zgodnos¢ (certyfikaty/deklaracje) i inne
informacje o produkcie mozna znalez¢ na stronie internetowej - www.alutech-group.com.

Firma ALUTECH zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w specyfikacjach oraz
dokumentacji zawartej w niniejszym podreczniku bez uprzedzenia i nie ponosi
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody (takze posrednie). Zachowaj niniejszq instrukcje przez
caty okres uzytkowania produktu.

Wyprodukowano w Chinach

Producent:
Ningbo Dooya Mechanic & Electronic Technology Co., Ltd.
168 Shangguan Road, Luotuo, Ningbo, China, 315202

Upowazniony przedstawiciel w UE:
Alutech Systems s.r.o.,

330 23, Czech Republic, Uherce 165
phone/ fax: + 420 374 6340 01

e-mail: info@cz.alutech-group.com

Niniejszym firma ALUTECH oswiadcza, ze ten produkt jest zgodny z
zasadniczymiwymaganiamiiinnymiodpowiednimipostanowieniami
dyrektywy 2014/53/UE. Deklaracja zgodnoscijest dostepna
nastroniewww.alute.ch/declaration
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Funksteuerung CUR/mini ist fur die Kontrolle von Elektroantrieben fiir
Rollladensysteme und sonstigen elektrischen bis 300 W starken Geraten iber die
Handsender aus dem ALUTECH-Sortiment bestimmt.

1. TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Betriebsfrequenz 433,92 MHz
Reichweite im Freien (wenigstens) 100 m
Motorstérke (maximum) 300W
Motorserie AMO, AM1
Versorgungsspannung 230V/50Hz

Max. Anzahl der einzuschreibenden Handsender 20

Schutzgrad IP20 (trockene Rdume)
Temperaturbereich -20°C ... +30°C
Gewicht 60g
Abmessungen 51 mm X 51 mm X 26,5 mm

Die angegebenen technischen Eigenschaften beziehen sich auf eine Auflentemperatur
von 20°C (£5°C).
2. MONTAGE UND ANSCHLUSS
Zur empfohlenen Montagereihenfolge s. den Veranschaulichungsteil.
Montage, Anschluss und Inbetriebnahme sollen durch qualifiziertes Fachpersonal und
gemal den landesspezifischen Sicherheitsstandards und Normen erfolgen.
ACHTUNG! Das Stromnetz soll tiber ein Schutzerdungssystem verfligen. Der
Stromnetzbereich, an den die Funksteuerung angeschlossen wird, soll mit einer
Schutzeinrichtung gemaR den landesspezifischen Sicherheitsstandards und Normen
ausgestattet sein. Die Entfernung zwischen den Klemmen in der Trennvorrichtung soll
mindestens 3 mm betragen.
ACHTUNG! Der Schalter soll es erlauben, die gleichzeitige Einschaltung der Bewegung
von der Welle in entgegengesetzte Richtungen zu blockieren.
ACHTUNG! Bei der Montage und dem weiteren Betrieb sollen die Schalteinrichtungen in
die Festverdrahtung eingebaut werden.
Verdnderungen der Konstruktion oder zweckentfremde Verwendung sind nicht zuldssig.
3.BETRIEBSMODI
Jeder Handsender kann in einem der zwei Betriebsmodi in den Speicher eingeschrieben
werden:
Rollladenmodus UBS - der Antrieb wird mit drei Tasten gesteuert, die fiir das Offnen,
Schlieen und Stoppen des Antriebs zustandig sind.
Einzelschrittmodus SBS - der Antrieb wird mit einer Taste auf dem Handsender nach
dem «AUF-STOP-AB» Prinzip gesteuert.
Funktionsweise des Null-Kanals bei den Mehrkanal-Handsendern
Der Null-Kanal ist in den Steuerungsspeicher nicht eintragbar. Beim Offnen bzw.
SchlieBen tiber den Null-Kanal erfolgt die Steuerung von allen Antrieben, in deren Speicher
die Kanéle des bestehenden Handsenders in dem Rollladenmodus eingetragen sind.
Auswahl der Dauer von dem Steuerbefehl
Driicken Sie 4mal auf die Taste « P2 » auf dem Handsender. Nach jedem Driicken erfolgt
ein kurzes Tonsignal, und nach dem vierten Driicken - drei kurze Tonsignale. Driicken Sie
noch einmal auf die Taste « P2 », Beim Einschalten der Dauer «kontinuierlich» erfolgen drei
kurze Tonsignale, und beim Einschalten der Dauer «3 Minuten» erfolgen fiinf kurze
Tonsignale.
4. EINPROGRAMMIEREN DER FUNK-HANDSENDER

4.1 Einprogrammieren des ersten Funk-Handsenders
Beim wiederholten Einprogrammieren des zweiten Funk-Handsenders gemdf3
P4.1.1-4.1.2 werden alle friiher einprogrammierten Handsender aus dem Speicher
gel6scht. Zum Einprogrammieren von den nachfolgenden Handsendern in den Speicher der
Steuerung s. P. 4.3.

4.1.1 Einprogrammieren des ersten Handsenders im Rollladenbetrieb

Schalten Sie die Funksteuerung an (bisher muss sie abgeschaltet sein). Der Handsender
wird in ersten 10 Sek. nach dem Anschalten einprogrammiert.

Betétigen Sie die Taste « P2 » zweimal. Nach jeder Betdtigung ist ein kurzer Signalton zu
héren und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung. Danach betétigen Sie die « A» -
Taste, die den Rollladen aufmacht. Finf kurze Signaltone sind zu héren, und der Antrieb
macht eine kurze Umkehrbewegung.

Stimmt nach dem Einprogrammieren des Handsenders die Bewegung des Rollladens mit
der vorgegebenen Richtung nicht tiberein (bei Betdtigung der « A » - Taste geht der Rollladen
nach unten), muss der Handsender aus dem Speicher der Steuerung geldscht werden
(s.P4.4.1) und neu einprogrammiert werden. Jedoch ist statt der « ¥ » - Taste bei der Neu-
Programmierung die « A » - Taste zu betétigen (siehe oben).

4.1.2 Einprogrammieren des ersten Handsenders im Einzelschrittbetrieb

Schalten Sie die Funksteuerung an (bisher muss sie abgeschaltet sein). Der Handsender
wird in ersten 10 Sek. nach dem Anschalten einprogrammiert.

Betdtigen Sie die Taste « P2 » dreimal. Nach jeder Betdtigung ist ein kurzer Signalton zu
héren und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung. Danach betétigen Sie die Taste,
die fur die Steuerung im Einzelschrittbetrieb zusténdig ist. Finf kurze Signalténe sind zu
héren, und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

Achtung: Wenn das Einprogrammieren des Handsenders im Einzelschrittbetrieb auf die
Taste « m » erfolgt, ist die anschlieBende Umschaltung in den Rollladenbetrieb nicht moglich.

4.2, Umschalten der Betriebsmodi

4.2.1 Umschalten vom Einzelschrittbetrieb in den Rollladenbetrieb

Um vom Einzelschrittbetrieb in den Rollladenbetrieb umzuschalten, betétigen Sie die
Taste « P2 » viermal. Nach den Betétigungen sind drei kurze Signalténe zu héren und der
Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung. Danach betétigen Sie die « A » - Taste einmal.
Drei kurze Signaltone sind zu horen, und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

Stimmt nach dem Umschalten des Handsenders in den Rollladenbetrieb die Bewegung
des Rollladens mit der vorgegebenen Richtung nicht tiberein (bei Betdtigung der « A» - Taste
geht der Rollladen nach unten), ist der Handsender erstens in den Einzelschrittbetrieb
umzuschalten (s.P.4.2.2). Danach wird der Handsender wieder in den Rollladenbetrieb
umgeschaltet, jedoch ist dabei statt der « A » - Taste die « ¥ » - Taste zu betéatigen (s. oben).

4.2.2 Umschalten vom Rollladenbetrieb in den Einzelschrittbetrieb

Um vom Rollladenbetrieb des Handsenders in den Einzelschrittbetrieb umzuschalten,
betatigen Sie die Taste « P2 » viermal. Nach den Betatigungen sind drei kurze Signalténe zu
héren und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung. Danach betdtigen Sie die Taste
« m » einmal. Drei kurze Signaltdne sind zu héren, und der Antrieb macht eine kurze
Umkehrbewegung.

Der Antrieb wird im Einzelschrittbetrieb mit der Taste, die bei dem Einprogrammieren des
Handsenders im Rollladenbetrieb eingesetzt wurde, gesteuert.

4.3. Einlernen der zusitzlichen Handsender

Um weitere Handsender einzulernen, muss man sich in unmittelbarer Néhe von der
Funksteuerung befinden, in deren Speicher Sie einen zusétzlichen Handsender einschreiben
mochten. Achten Sie bitte, dass die neuen Handsender an allen Empfangern im
Wirkungsbereich eingelernt werden, an die der funktionierende Handsender bereits
angemeldet wurde. Wenn der neue Handsender nur an einer Funksteuerung einzulernen ist,
sind die anderen Steuerungen stromlos zu schalten.

4.3.1. Einlernen des zusétzlichen Handsenders im Rollladenbetrieb

Um einen weiteren Handsender einzulernen, betatigen Sie zweimal die Taste « P2 » auf
dem bereits im Rollladenbetrieb einprogrammierten Handsender. Nach jeder Betatigung ist
ein kurzer Signalton zu horen und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung. Danach
betétigen Sie einmal die Taste « P2 » auf dem neuen Handsender. Funf kurze Signaltone sind
zu horen, und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

4.3.2. Einlernen des zusitzlichen Handsenders im Einzelschrittbetrieb

Um einen weiteren Handsender einzulernen, betdtigen Sie dreimal die Taste « P2 » auf
dem bereits einprogrammierten Handsender. Nach jeder Betdtigung ist ein kurzer Signalton
zu horen und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung. Danach betéatigen Sie einmal
die Taste « P2 » auf dem neuen Handsender. Ein kurzer Signalton ist zu horen, und der
Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung. Betatigen Sie einmal die Taste, die fur die
Steuerung des Antriebs im Einzelschrittbetrieb zustandig sein wird. Danach sind fiinf kurze
Signaltone zu horen und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

4.3.3 Steuerung von mehreren Empfangern mit einem Handsender

Beim Hinzufligen von weiteren Handsendern auf den Handsender durch die Ausfiihrung
der Handlungen aus dem P. 4.3.1 wird die Gruppe von Antrieben mit diesem Handsender
gesteuert.

4.4 Loschen von Handsendern

4.4.1 Loschen eines im Rollladenbetrieb einprogrammierten Handsenders

Um alle Handsender aus dem Speicher der Funksteuerung zu |6schen, schalten Sie die
Steuerung ab. Schalten Sie die Steuerung wieder an (die Handsender werden nur in ersten
10 Sek.nnach dem Anschalten geldscht).

Betatigen Sie die « P2 »-Taste dreimal nacheinander. Danach betéatigen Sie dreimal die
« m » - Taste und wieder dreimal die « P2 » - Taste. Nach jeder Betétigung ist ein kurzer
Signalton zu horen. Nach der letzten Betatigung sind drei kurze Signaltone zu héren und der
Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

4.4.2 Loschen eines im Einzelschrittbetrieb einprogrammierten Handsenders

Um alle Handsender aus dem Speicher der Funksteuerung zu I6schen, schalten Sie die
Steuerung ab. Schalten Sie die Steuerung wieder an (die Handsender werden nur in ersten 10
Sek. nach dem Anschalten gelscht).

Betdtigen Sie die «P2»-Taste dreimal nacheinander. Danach betatigen Sie dreimal die
Taste, die fur die Steuerung im Einzelschrittbetrieb zusténdig ist, und wieder dreimal die
«P2»-Taste. Nach jeder Betdtigung ist ein kurzer Signalton zu héren und der Antrieb macht
eine kurze Umkehrbewegung. Nach der letzten Betdtigung sind drei kurze Signalténe zu
horen und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

5.BETRIEB
VERBOTEN! Die Funksteuerung darf von Personen (darunter auch Kindern) mit
eingeschrankten physischen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder mit
mangelnder Erfahrung bzw. mangelndem Wissen nur dann verwendet werden, wenn sie von
einer flr ihre Sicherheit zustdndigen Person beaufsichtigt werden oder in die sichere
Verwendung des Produktes eingewiesen worden sind.

Kinder bedurfen der Kontrolle durch Erwachsene, um dem Spielen mit dem Gerét bzw.
seinen Elementen vorzubeugen.

Fur Fragen, die in der Betriebsanleitung nicht dargelegt sind, wenden Sie sich bitte an
den Servicedienst oder den Hersteller.

6. LAGERUNG UND ENTSORGUNG

Das Produkt ist originalverpackt in geschlossenen trockenen Raumen aufzubewahren.
Kein Einfluss von Niederschlagen bzw. direkten Sonnenstrahlen ist zuldssig.
Die Aufbewahrungsfrist betragt 3 Jahre vom Herstellungsdatum.
Entsorgung erfolgt gemdfB den gliltigen Normen und Vorschriften zur Verarbeitung und
mmmm £ntsorgung im Land des Benutzers.
7. GEWAHRLEISTUNGSVERPFLICHTUNG

Der Verkéufer garantiert die Arbeitsfahigkeit des Produktes bei Einhaltung der
Betriebsvorschriften und bei der Montage von der vom Verkaufer bevollméachtigten Firma.

Die Garantiezeit betragt und zéhlt von

Alle Defekte, die wahrend der Garantiedauer auf Herstellungs- oder Montagefehler
zuriickzufiihren sind, werden vom Kundendienst der vom Verkaufer bevollmachtigten Firma,
die die Montage ausgefiihrt hat, behoben.

Die Produktgarantie gilt nicht bei:

« Fehlbehandlung;

» Hoherer Gewalt (Feuer, Blitzschlag, Hochwasser, Erdbeben und anderer

Umweltkatastrophen);

» Beschadigung der Produktkonstruktion durch den Benutzer oder dritte Person

Das Herstellungsdatum ist auf der Verpackung angegeben.

Bedienungsanleitung, Ubereinstimmungsdokumente (Zertifikate/Erklarungen) und
sonstige Produktinformationen finden Sie auf der Internetseite www.alutech-group.com.

Die Fa. ALUTECH bedhdilt sich Anderungen in dieser Anleitung und in den technischen
Eigenschaften des Produktes vor. Der Inhalt dieser Anleitung gilt nicht als Grundlage fiir
Rechtsanspriiche. Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung fiir die ganze Nutzungsdauer des
Produktes auf.

Hergestellt in China

Hersteller:
Ningbo Dooya Mechanic & Electronic Technology Co., Ltd.
168 Shangguan Road, Luotuo, Ningbo, China, 315202

Bevollméchtigter Vertreter des Herstellers:

Alutech Systems s.r.0., 330 23, Czech Republic, Uherce 165
Tel./ Fax: + 420 374 6340 01

E-mail: info@cz.alutech-group.com

Hiermit erklcirt ALUTECH, dass dieses Produkt mit den grundlegenden
Anforderungen und anderen relevanten Vorschriften der

Richtlinie 2014/53/EU libereinstimmt. Konformitdtserkldrung ist unter der
Internetadresse www.alute.ch/declaration verfiigbar
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